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Z á s a d y   p r o  v y p r a c o v á n í :
Navrhněte pracoviště pásového dopravníku pro robotický manipulátor KUKA KR15 provádějící člověku nebezpečné práce. Pásový dopravník bude kooperovat s robotem:
1. obsluha položí obrobek (550g výlisek z duralové slitiny) na pásový dopravník, aktivuje pohyb pásu;
2. dopravník přiveze obrobek do pracovního prostoru robota;
3. robot sejme obrobek z dopravníku, provede úkony a vrátí obrobek na dopravník;
4. dopravník přiveze obrobek (500g chemicky leptaný výlisek z duralové slitiny) zpět k obsluze.
Vyberte vhodný a cenově dostupný dopravník a řídicí jednotku se snadným programováním. Naprogramujte řídicí jednotku a popište logickým schématem. Popište elektrické zapojení dopravníku a řídicí jednotky. Vytvořte vývojový nebo pracovní diagramem navrženého systému. Popište celé pracoviště.
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