MECHATRONIKA |

(povinny predmét)

Anotace

Cilem tohoto predmétu je ziskani védomosti a dovednosti v oblasti Fizeni automatizovanych
pracovist’ a provozi. Studenti ziskaji dovednosti v oblasti navrhu ovladaci a Fidici techniky. Nauci
se vyhledavat snimace pro méreni fyzikalnich veli¢in a prostfedky pro realizaci fidicich obvodi
z katalogli. Dokézi realizovat matematicky popis jednotlivych obvodi. Osvoji si znalosti potfebné
pro navrh mechanickych, elektrickych a tekutinovych obvodl. Dokazi promérit charakteristiky
jednotlivych ¢lenti obvodi a tim odecist jejich parametry a vlastnosti. Umi urcit spravné nastaveni
fidicich clenti. Tyto védomosti a dovednosti dokazi uplatnit s vyuzitim informacnich technologii
vCetné tvorby programu pro Fizeni dané technologie.

Ucivo navazuje na predméty Fyzika, Matematika, Mechanika, Strojirenstvi, Elektrotechnika,
Elektrické stroje a zafizeni. Znalosti z tohoto pfedmétu budou vyuZivany zejména v predmétech:
Strojirenstvi a Programovani NC stroju.

Tento predmét je povinné volitelnym pfedmétem absolutoria.

Cil
- navrhuje, zapojuje a sestavuje ovladaci obvody
- navrhuje, zapojuje a sestavuje regulacni obvody
- méTi parametry regulatort a regulovanych soustav
- Cte a vytvari pneumaticka a hydraulicka schémata
- zapojuje programovatelné automaty do technologického procesu
- Tidi technologicky proces
- dokaze urcit stabilitu obvodt
- ovlada simulator pneumatickych obvodt
- navrhuje Fizeni automatizovanych pracovist’
- programuje PLC techniku
- objasni rozdéleni a princip ¢innosti primyslovych robott a manipuléatort

- navrhuje fizeni pracovisté ovladané primyslovym manipulatorem.



Teorie 15 h

Cviceni

1. Uvod a sezndmenf s latkou
2. Ovladaci technika a logické Fizeni:
- Navrh kombinac¢niho logického obvodu
- Navrh sekvencniho logického obvodu
- Navrh smiSeného logického obvodu
3. Pristroje pro méfeni fyzikalnich velicin
4. Automatizacni prostfedky pro realizaci
logického fizeni:
- vstupni ¢leny
- prevodniky a zesilovace
- pevné programovatelné fidici prostredky
- volné programovatelné fidici prostfedky
vystupni ¢leny
5. Tekutinové mechanizmy:
- pneumatické mechanizmy
- hydraulické mechanizmy

6. Regulované soustavy:
- matematicky model statické RS
- matematicky model astatické RS
- statické charakteristiky
- prechodové charakteristiky
- frekvenc¢ni charakteristiky + stabilita
7. Regulacni obvody s nespojitymi regulatory:
- dvoupolohova regulace
- tripolohova regulace
- dvoupolohova regulace se zpétnou vazbou
- optimalizace nespojité regulace
8. Regulacni obvody se spojitymi regulatory:
- rozdéleni a vlastnosti spojitych regulatort
- matematicky popis funkce spojitych
regulatora
- prechodové a statické charakteristiky
regulatord
- nastaveni konstant regulatora
- analogové regulatory
- digitalni regulatory
9. Vyssi formy fizeni:
- vleCna, pomérova, nékolikaparametrova
a kaskadova regulace:
- podminky autonomni regulace
- adaptivni systémy
- expertni systémy
- Cislicové Fizeni

1.

Dok W

Projekt kombinacniho logického obvodu
Projekt sekvencniho logického obvodu
Zapojeni pneumatického obvodu
Zapojeni elektro pneumatického obvodu

Meéreni a vyhodnoceni vlastnosti
regulované soustavy

Meéreni a vyhodnoceni vlastnosti spojitych
regulatori
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MECHATRONIKA I

(povinneé volitelny predmeét A)

Anotace

Cilem tohoto predmétu je ziskani védomosti a dovednosti v oblasti Fizeni automatizovanych
pracovist’ a provozi. Studenti ziskaji dovednosti v oblasti navrhu ovladaci a Fidici techniky. Nauci
se vyhledavat snimace pro méreni fyzikalnich veli¢in a prostfedky pro realizaci fidicich obvodi
z katalogli. Dokézi realizovat matematicky popis jednotlivych obvodi. Osvoji si znalosti potfebné
pro navrh mechanickych, elektrickych a tekutinovych obvodl. Dokazi promérit charakteristiky
jednotlivych ¢lenti obvodi a tim odecist jejich parametry a vlastnosti. Umi urcit spravné nastaveni
fidicich clenti. Tyto védomosti a dovednosti dokazi uplatnit s vyuzitim informacnich technologii
vCetné tvorby programu pro Fizeni dané technologie.

Ucivo navazuje na predméty Fyzika, Matematika, Kinematika a dynamika, Strojirenstvi,
Elektrotechnika, Elektrické stroje a zafizeni a Automatizace. Znalosti z tohoto pfedmétu budou
vyuZzivany zejména v predmeétech: Strojirenstvi a Programovani NC stroji.

Tento pfedmét je povinné volitelnym pfedmétem absolutoria

Cil
- navrhuje, zapojuje a sestavuje ovladaci obvody
- navrhuje, zapojuje a sestavuje regulacni obvody
- méTi parametry regulatort a regulovanych soustav
- Cte a vytvari pneumaticka a hydraulicka schémata
- zapojuje programovatelné automaty do technologického procesu
- Tidi technologicky proces
- dokaze urcit stabilitu obvodt
- ovlada simulator pneumatickych obvodt
- navrhuje Fizeni automatizovanych pracovist’
- programuje PLC techniku
- objasni rozdéleni a princip ¢innosti primyslovych robott a manipuléatort

- navrhuje Fizeni pracovisté ovladané primyslovym manipulat.



Teorie

CvicCeni

1. Uvod do predmétu

2. Prtimyslové roboty a automaty:

Vyhody, nevyhody, pouZiti a funkce
manipulatort

Vyhody, nevyhody, pouZiti a funkce robotd
Rozdéleni robott a manipulétori

3. Pohony primyslovych robotti a manipuléatort

4. Rizeni priimyslovych robotti a manipulétort

5. Senzorova technika automatickych linek
a provozu

6. Robotizovana pracoviste:

Nasypky

Polohovadla

Podavace, mezioperacni doprava,
dopravniky

Chapadla a technologické hlavice
Vyrobni centra, bunky, useky

7. Robotizované linky

o]

. BezobsluZné provozy

9. PLC technika:

Programovani PLC techniky
Obsluha PLC techniky

1. Prechodova charakteristika nespojitého
regulatoru

2. Programovani manipulatoru metodou
PTP

3. Projekt automatizovaného pracovisté
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