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03 tematicky okruh sady: regulator

Téma DUM: nespojita regulace test 1

Digitalni ucebni material — DUM - slouzi k vyuce regulatort
v pfedmétu automatizacni cviceni. DUM 20 je urcen pro
oveéteni znalosti zakd pti feSeni vlastnosti a prabéhti méteni
procesu nespojité regulace metodou testu. Zaci se rozdéli do
dvou skupin, ¢as vyméfeny na testovani je 30 minut soucasti

Anotace:

metodického listu je spravné feSeni testu.
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Analogovy regulator

Nespojity regulator dvoupolohovy a ttipolohovy
Dvoupolohovy nespojity regulator se zpétnou vazbou
Prechodové a statické charakteristiky nespojitych regulatort
Parametry regulatora

Optimalizace procesu nespojité regulace

Jazyk:

¢estina

Druh uéebniho materialu:

Digitalni u¢ebni material — test

Stupei a typ vzdélavani:

stfedni odborné vzdélavani

Roc¢nik:

4. oboru 26-41-M/01 Elektrotechnika SVP
Automatizaéni technika

Typicka délka pouziti:

1 hodina

Ocekavany vystup:

7k otestuje svoje védomosti ze zadané problematiky

Specialni vzdélavaci potieby

neni ur¢en Zakim se specifickymi vzdélavacimi potfebami
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Nespojita regulace — test 2.
Skupina A
JMENO:....urrrennnen Trida....cccoovvvnnnnnee
Zadani:
1. Dvoupolohovy regulator

a) Nakreslete pfechodovou charakteristiku dvoupolohového regulatoru
na astatické dvoukapacitni soustave, zakétujte a popiste parametry

b) Navrhnéte metody zkraceni doby zpozdéni druhého fadu
Spravné reSeni:

a) Nakreslete pfechodovou charakteristiku dvoupolohoveého regulatoru
na astatické dvoukapacitni soustave, zakotujte a popiSte parametry
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Parametry nespojitych regulatoru:

- W =tidici veli€ina

- T = perioda vypnuti a zapnuti ak¢éniho signalu

- Yk = presnost regulace

- H = hystereze = presnost regulatoru

- f= frekvence vypinani a zapinani ak¢niho signalu f= 1/T [Hz]
- fd = dovolena frekvence = katalogova hodnota f<fd

- T2 = zpozdéni druh¢ho fadu

- Yu = piekmit pasma hystereze vlivem T2

Pozn. Tato soustava ma zpozdéni T2 nereaguje okamzit¢ Yk>H

T2 =negativni jev:
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b) Navrhnéte metody zkraceni doby zpozdéni druhého tadu
Minimalizace T2: 1. Ak¢ni ¢len umistit co nejblize vystupu
regulované soustavy
2. Pouziti rychlych signala
3. Pouziti ptistrojit s dobrymi dynamickymi

vlastnostmi
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2. Staticka charakteristika tripolohového nespojitého
regulatoru

Nakreslete statickou charakteristiku ttipolohového nespojitého
regulatoru, zakotujte a popisSte parametry tohoto regulatoru

Spravné reSeni:

Nakreslete statickou charakteristiku tfipolohového nespojitého
regulatoru, zakotujte a popisSte parametry tohoto regulatoru

U — akéni signal
w — fidici veli¢ina
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H — hystereze

y — regulovand veli€ina

3. Vyjmenujte kritéria optimalizace nespojitych
regulatori

Spravné reSeni:

kritéria vysvétlete pomoci pfechodové charakteristiky nespojité
regulace:

1) Tn = doba nab&hu (doba za kterou nespojity regulator poprveé vypne
akcni signal), snaZime se, aby tato doba byla co mozna nejkratsi.

2) Yk = ptesnost nespojité regulace, ¢im mensi Yk, tim vetsi presnost
regulace.

3) T = perioda zapnuti a vypnuti akéniho signalu, souvisi s frekvenci u
kontaktniho spinani, ma vliv na Zivotnost a cenu regulatoru — snazime
se, aby T bylo co moZno nejveétsi.

4) Pfim¢tena cena

Tato kritéria si navzajem odporuji, tudiz se snazime o kompromis,
dalezity je konkrétni ucel regulace zadané technologie
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Nespojita regulace — test 2.
Skupina B
JMENO:....urrrennnen Trida....cccoovvvnnnnnee
Zadani:
1. Tripolohovy regulator

a) Nakreslete pfechodovou charakteristiku tfipolohového regulatoru na
astaticke jednokapacitni soustaveé, zakotujte a popiste parametry

b) Navrhnéte metodu prepinani akéniho Clenu
Spravné reSeni:

a) Nakreslete pfechodovou charakteristiku tfipolohového regulatoru na
astatické jednokapacitni soustavé, zakotujte a popiSte parametry
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Parametry tripolohové regulace:

- W =tidici veli€ina

- T = perioda vypnuti a zapnuti provozniho akéniho signalu

- Yk = presnost regulace

- H = hystereze = piesnost regulatoru

- f= frekvence vypinani a zapinani provozniho akéniho signalu
f=1/T [Hz]

- fd = dovolena frekvence = katalogova hodnota f<fd

- Tn = doba nébchu

Pozn. Tato soustava nema zpozdéni reaguje okamzité¢ H = Yk

b) Navrhnéte metodu pfepinani akéniho ¢lenu

pomoci piepinace hvézda trojahelnik
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2. Staticka charakteristika dvoupolohového
nespojitého regulatoru

Nakreslete statickou charakteristiku dvoupolohového nespojit€¢ho
regulatoru, zakotujte a popisSte parametry tohoto regulatoru

Spravné reSeni:

Nakreslete statickou charakteristiku dvoupolohového nespojitého
regulatoru, zakotujte a popisSte parametry tohoto regulatoru

U — akéni signal

H — hystereze
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y — regulovand veli¢ina

W — fidici veli¢ina

3. Vyjmenujte metody optimalizace nespojitych
regulatori

Spravné reSeni:

1) Snizeni doby zpozdéni T2

2) Pouziti piesnéjSiho regulatoru

3) ZvySeni ak¢niho signalu

4) Pouziti regulatoru se zpétnou vazbou
5) Pouziti tiipolohového regulatoru

6) Pouziti pulsniho regulatoru
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