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Frekvenční charakteristika regulované soustavy – 

měření 

Definice frekvenční charakteristiky: 

Frekvenční charakteristika regulované soustavy je grafické znázornění 
frekvenčního přenosu. 

Abychom ji mohli sestrojit, musíme znát konkrétní frekvenční přenos, 

nebo ji musíme proměřit. 

Způsoby měření frekvenční charakteristiky pokud 

neznáme frekvenční přenos: 

1.)Pomocí přechodové charakteristiky regulované 

soustavy 

Postup: 

a) Proměřím přechodovou charakteristiku regulované soustavy 

- Určím typ soustavy 

- Odečtu doby zpoždění soustavy 

- Odečtu zesílení soustavy 

- Podle typu soustavy určím obecný frekvenční přenos 

- Do tohoto obecného frekvenčního přenosu dosadím odečtené 
hodnoty 



 

 

Ing. Dundr Miroslav DUM12               - strana 3 6. říjen 2012 

- Tím získám konkrétní frekvenční přenos 

Tabulka obecných frekvenčních přenosů statických regulovaných 

soustav: 

Počet kapacit Fjω 

0 Fjω = Ks 

1 Fjω = Ks/(1+T1jω) 

2 Fjω = 

Ks/(1+T1jω+T2
2
j
2
ω

2
) 

atd.  

 

b) Sestrojím frekvenční charakteristiku 

- U konkrétního frekvenčního přenosu oddělím reálnou složku 

komplexního čísla od imaginární složky komplexního čísla 

- Navrhnu tabulku vypočtených hodnot 

ω 0 0,1 0,2 0,3 

Re 2 1,9 ... ... 

Im 0 0,3 ... ... 

- Z tabulky vypočtených hodnot vytvořím graf frekvenční 

charakteristiky 
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Výhoda: 

- Metoda není náročná na cenu měřících přístrojů a vybavení 

laboratoře 

Nevýhoda: 

- Metoda není přesná 
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1.)Pomocí měření 

Postup: 

a) Proměřím frekvenční charakteristiku regulované soustavy 

- Realizuji zapojení úlohy viz.: schéma 

 

Popis: 

BHK = budič vstupních harmonických signálů U1 

A = amplituda vstupních harmonických signálů U1 

RS = regulovaná soustava 

OSC = osciloskop 

ZAP = zapisovač 

PC = personální počítač 
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U2 = výstupní harmonický signál U2 

B = amplituda výstupních harmonický signálů U2 

Ф = fázový posuv 

Rovnice vstupního signálu U1: 

U1 = A*sin ωt  

ω = kmitočet = 2πf           T = 2π/ ω 

Rovnice výstupního signálu U2: 

U2 = B*sin(ωt+φ)  

            

- Na BHK nastavím konstantní hodnotu A 

- Na BHK nastavím kmitočet ωi, který budu měnit 

- Takto vytvořený harmonický signál nechám projít soustavou 

- Na výstupu například pomocí osciloskopu odměřuji různé hodnoty 

Bi a Фi 
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- Odečtené hodnoty zapisuji do tabulky 

Tabulka odečtených hodnot: 

ωi ω0 ω1 ω2 ωx 

φi φ0 φ1 φ2 φx 

Bi B0 B1 B2 Bx 

X = číslo měření 

b) Sestrojím frekvenční charakteristiku 
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