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INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

DUM 04 téma: Prechodova charakteristika statickych
regulovanych soustav — vyklad

ze sady: 02 Regulovana soustava
ze Sablony: 01 Automatiza¢ni technika I

Urceno pro 3. ro¢nik

vzd&lavaci obor: 26-41-M/01 Elektrotechnika SVP automatiza&ni technika
Vzdélavaci oblast: odborné vzdélavani

Metodicky list/anotace: viz. VY_32_INOVACE_01204ml.pdf
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Prechodova charakteristika statickych regulovanych
soustav — vyklad

Definice:

Prechodova charakteristika je zavislost vystupu na ¢ase, pokud se vstup
méni skokem

Vyhodnoceni prechodové charakteristiky:
Z ptechodové charakteristiky mohu odecist:

1. Typ soustavy

2. Kapacitu soustavy

3. Zesileni soustavy

4. Doby zpozdéni soustavy

5. Regulovatelnost soustavy

6. Konkrétni frekvenéni pfenos soustavy
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1. Typ soustavy

Obr. 1
[u]
(vstup)
t
[y] 2
(vystup)
1
3
ks Au
t

u = ak¢ni signal
y = regulovana veliCina

Z obr. 1 vyplyva, ze prub¢h 1 a 3 jsou statické soustavy a 2 je astaticka
soustava
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Statické regulované soustavy maji autoregulaci — po skokové zméné na
vstupu se sami od sebe dokazou ustalit v rovnovdzném stavu.

Vyhoda: pii poruse regulatoru se sami od sebe ustali — nedojde k havarii.
Regula¢ni obvod nemusi mit tolik bezpecnostnich prvka.

2. Kapacitu soustavy

Obecna rovnice statické soustavy

an a1 a
.d_t?:-FTn_l. y+ ....... Tl._y+y=kg.Au

T s R S
= dtn—1 at

Rovnice bez kapacitni statické soustavy

y = ks Au

Rovnice jedno kapacitni statické soustavy

T\v' +yv =ks-Au

Rovnice dvou kapacitni statické soustavy

Toy" +Tyy'+y =ks-Au

Tn — doba zpozdéni entého tadu, ks zesileni statické soustavy
T2 — doba zpozdéni druhého tadu (doba pratahu)

T1 — doba zpozdéni prvniho fadu (doba nab&hu)

y — regulovana velicina, delta u = skokova zména akéniho signalu
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3. Zesileni soustavy

ks = vystup/vstup

ks > 1 soustava zesiluje signal
ks <1 soustava zeslabuje signal

ks = 1 soustava ptenasi signal
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4. Doby zpozdéni viz.: prechodové charakteristiky

5. Regulovatelnost soustavy

urcuje se podle soucinitele regulovatelnosti r

r=T2/T1

r=0-0,1 vyborné regulovatelna
r=0,1-0,4 dobte regulovatelna
r=04-0,8 regulovatelna

r=0,8 — 0,99 obtizn¢ regulovatelna

r>1 neregulovatelna
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Prechodova charakteristika bezkapacitni statické
soustavy

deltou

Ka*dalta u
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Elektrické schéma regulovan€ soustavy:

L4 sz
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Prechodova charakteristika jednokapacitni statické
soustavy

deltau

Ks¥delta U
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Elektrické schéma regulovan€ soustavy:

I = s
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Prechodova charakteristika dvoukapacitni statické

soustavy
u
.l.
Y
.I.
T2 T
Tp

Tp = doba prechodu
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Elektrické schéma regulovan€ soustavy:
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