
 

 

Ing. Schimmerlová Miroslava  DUM03  - strana 1 3. únor 2013 

 

 

 

DUM 03 téma: nástroj 01 – pracovní list 01 

ze sady: 02 nástroj 

ze šablony: 05 technologické cvičení 

Určeno pro 3. ročník 
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jméno:                  3.  1. Návrh nástroje                                         l ist č .  2/1 

 
3.1.   Návrh nástroje – pracovní list  01 

                                                                          
                                                                     
Návrh : 

Přímý ubírací nůž ( 45°) s břitovou destičkou P20 pro úsek polohrubování ( h =  mm) materiálu.          

……………….. 

Dle [3] str. 755 je   α0 =         ; γ0 =            ;     λS = - 4°;        κr = 45° 

Volíme  

 α0 =  ° …………………………..tg α0 =             ; 

 γ0 =   ° ………………………..cotg  γ0 =             ;      

 λS = - 4°……………………….cotg  λS=            ;  

 κr = 45° 

 

Početně: 

γf :     tg γf  = sin κr ⋅ tg γ0 - cos κr ⋅ tg λS =  sin 45° ⋅ tg   °  - cos 45° ⋅ tg - 4° = 

γp :     tg γp = cos κr ⋅ tg γ0 + sin κr ⋅ tg λS = cos 45° ⋅ tg  ° + sin 45° ⋅ tg - 4° = 

γg :     tg γg = √ (tg2γ0 + tg2λS) = √ (tg2  ° + tg2- 4°) = 

κγ  :     κγ = κr - kγ     ;       tg kγ = tg λS / tg γ0  = tg - 4° /  tg  ° =  

  

αf :    cotg αf  = sin κr ⋅ cotg α0 - cos κr ⋅ tg λS =  sin 45° ⋅ cotg  °  - cos 45° ⋅ tg - 4° = 

αp :    cotg αp = cos κr ⋅ cotg α0 + sin κr ⋅ tg λS = cos 45° ⋅ cotg  ° + sin 45° ⋅ tg - 4° = 

αm:    cotg αm = √ (cotg2α0 + tg2λS) = √ (cotg2  ° + tg2- 4°) = 

κα  :     κα = κr - kα     ;       tg kα = tg λS  ⋅ tg α0 = tg - 4° ⋅ tg  ° =  

 

Vypočtené hodnoty: 

Úhel  v rovině   ve °         f                p                g,m                  k                 κ               

γ                                       

α                                      

 

 

 

 

 
 


