1. Synchronni stroj

1.1. Definice

e synchronni stroj je to€ivy elektricky stroj vyuzivajici principu
elektromagnetické indukce, jehoz kmitocCet je pfimo umeérny
otackam

e motor se otaci otackami to€ivého pole, indukované napeti
synchronniho generatoru je umérné otackam rotoru

1.2. Rozdéleni synchronnich stroju:

a) synchronni generatory — alternatory
> turboalternatory (2p=2, n=3000 ot/min)
> hydroalternatory (2p>2)
(napr.: n=75 ot/min,

_60.f __60.f 3000 Axs
g = PR R = 40 poli )
b) motory
e otaceji se synchronnimi otackami (n = ng), nezavisle na
zatizeni
e kdyz se prekrocCi M.x, Vypadnou ze synchronismu a
zastavi se

e synchronni motory se samy nerozebéhnou

c) synchronni kompenzatory
e slouzi ke kompenzaci uciniku elektrické sité
¢ e to naprazdno bézici synchronni motor, ktery dodava do
sité pouze jalovy vykon

d) zvlastni synchronni stroje — konvertory, alternatory pro



1.3. Popis a usporadani synchronniho stroje

a) stator

e ma stejnou konstrukci jako stator asynchronniho motoru
— valec z elektrotechnickych (dynamovych) plechu, uvnitr
jsou drazky, v drazkach je ulozeno zpravidla trifazové
meédéné vinuti

e jednotlivé faze jsou navzajem posunuty o 120°

e zacatky a konce vinuti jsou vyvedeny na svorkovnici
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b) rotor

e je tvofen soustavou polu

e rotorové vinuti je buzeno stejnosmeérnym proudem — tim
se vytvori toCivé magnetické pole

e toto pole protina vinuti statoru, v némz se indukuje v
kazdé fazi napeéti, vzajemné pootoc¢ena o 120° (tak je tomu
u generatoru, u motoru opacné)
* napeti se indukuje na statoru, proto stator je kotvou



1.4. Podle usporadani rotoru se synchronni stroje déli:

a) s vyniklymi poly (vyjadienymi) — 2p = 4 — pomalobézné

e na hrideli je nasunuto magnetové kolo, k nému jsou
pripevnény poly s polovymi nastavci

e na kazdém paélu je navinuto budici vinuti

e vSechna vinuti jsou spojena do série, zacatek a konec je
pripevnén ke dvéma krouzkum na hrideli

e na krouzky dosedaji kartace, kterymi se do vinuti privadi
stejnosmeérny proud z budice
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Obr.1 Konstrukéni typy synchronnich strojl
a) stroj s vyniklymi pély, b) stroj s hladkym rotorem

b) s hladkym rotorem — rychlobézné

e ocelovy hladky valec, po obvodu jsou podélné drazky, které
zabiraji asi 2/3 obvodu valce

e budici vinuti se do drazek vklada tak, aby vytvorilo zavity
kolem velkych poli

e vinuti se v drazce uzavre nemagnetickymi kliny, ¢ela se
zajisti bandazovacimi kruhy z nemagnetické oceli




e tak vznikne valec s hladkym povrchem, ktery je nutny
vzhledem k velkym otaékam ( 3000 min™)

e konce budiciho vinuti prochazeji ke krouzkiim vyvrtem ve
hrideli

2. Generatory

e mechanickou energii na energii elektrickou premenuji
generatory, elektrické tocivé stroje, pracuji na zakladé
elektromagnetické indukce

e mohou byt synchronni, asynchronni nebo stejnosmeérné

e generator, ktery vyrabi stridavy proud, se nazyva alternator

e generator na vyrobu stejnosmeérného proudu jest dynamo.

2.1. Princip éinnosti alternatoru

¢ budici vinuti je napajeno stejnosmérnym proudem, rotorem
otaci pohaneci stroj (turbina, spalovaci motor) => vznika
v rotoru to€ivé magnetické pole

e protoze se rotor otaci, magnetické pole rotoru protina
statorové vinuti (vzajemneé pootocenych o 120°) tri napeti
sinusového prubéhu stejné amplitudy, ale vzajemné fazoveée
posunuté o 120° (tedy o 1/3 doby kmitu) a indukuje v ném
napéti — na svorkach alternatoru se objevi stridavé
trojfazové napeéti
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e ze statoru je odvaden trifazovy proud
¢ velikost indukovaného napéti (zakladni, velice zjednoduseny
vztah)

U,-=B.l.v

B ... indukce magnetického pole (T)
I... délka vinuti (m)
v... rychlost pohybu (m/s)

e obecneé lze fict, ze velikost napéti je primo umérna otackam

e velikost vyrabéného napéti zavisi na velikosti budiciho
proudu a otackach rotoru

e na otackach rotoru také zavisi frekvence

e protoze ta je v siti pevné stanovena (napr. na 50 Hz), musime
velikost vyrabéného napéti nastavovat pomoci budiciho
proudu

e aby indukované napéti mélo pozadovanou frekvenci, musi
mit rotor otacky:

Ns ... synchronni otaéky rotoru (min™)
f ... frekvence stfidavého napéti (Hz=1s™)
p ... po€et polovych dvojic rotoru

e pripojime-li k alternatoru néjaky spotrebic, zaCne statorovym
vinutim prochazet proud a vznikne to€ivé magnetické pole

e alternator ma vyrabét stridavé napéti a proud s frekvenci 50
Hz => rotor dvoupélového stroje udéla kazdou sekundu
padesat otacek, za minutu ma tedy 50 . 60 = 3 000 otacek

o jestlize ma rotor 4 poly, staci 1 500 ot./min



2.2. Synchronni alternatory

¢ alternatory se podle zarizeni, které je pohani, déli na
turboalternatory, hydroalternatory a alternatory pohanéné
spalovacimi motory

e podle konstrukce rotoru se synchronni stroje déli na stroje s
vyniklymi pély (pro malé otacky) a na stroje s hladkym
rotorem (pro vysoké otacky)

e narotoru je umisténo budici vinuti, které je napajené pres
sbéraci krouzky stejnosmérnym proudem

e rotor muze byt zhotoven z plného materialu (magnetické pole
rotoru se nemeéni => neni tfeba brat v tvahu ztraty hysterezi
a virivymi proudy) nebo slozen z plechu

e stator i rotor musi mit stejny pocet poli

2.2.1. Turboalternatory

e turboalternatory pracuiji v tepelnych elektrarnach a pohanéji
je parni nebo plynové turbiny
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e vystupni frekvence f generovaného napéti je dana vztahem:
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p ... poc€et poélovych paru (dvojic) rotoru

N ... pocet otacek za minutu

e maji vodorovny hridel a jsou to rychlobézné stroje s 1 500 - 3
000 ot./min

e maji hladky rotor
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e zakladnimi ¢astmi alternatoru jsou nepohyblivy stator a na
hrideli se otacejici rotor

e synchronni alternator ma na statoru trifazové vinuti a na
rotoru tzv. budici vinuti

e turbina nebo jiny pohon otaci rotorem a v jeho budicim vinuti
prochazi stejnosmerny proud, vznika to€ivé magnetické
pole, které v trojfazovém vinuti statoru vyvola (indukuje)
trojfazove stridavé napeéti

e druhé tocivé magnetické pole vyvola stridavy proud, ktery
zacne prochazet trojfazovym vinutim statoru pfri pripojeni
alternatoru ke spotrebici

e stroj se nazyva synchronni, protoze se obé tociva
magneticka pole otaceji se stejnymi otackami — synchronné


http://ok1zed.sweb.cz/s/el_turbina.htm

e hladky rotor se pouziva u turboalternatoru, protoze pri
otackach 3000/min dochazi ke znaénym odstredivym silam

e kvuli velkému magnetickému odporu vzduchu je vzduchova
mezera mezi rotorem a statorem velmi mala (milimetry)

e rotor je vyroben z jednoho kusu oceli a ma tvar hladkého
valce s podélnymi drazkami po obvodu, ty zaujimaji asi dvé
tretiny obvodu a jsou soumeérneé rozlozeny

e prumér rotoru turboalternatoru je maximailné 1 m

e v drazkach je ulozeno budici vinuti, které je napajeno
stejnosmérnym proudem

e vinuti rotoru a statoru je izolovano opredenim (bavinou,
textilni paskou, papirem) a cely rotor i stator je napustén
(impregnovan) izola€nim lakem (tzv. selak)

e rotor turboalternatoru je obvykle dvoupolovy

2.2.2. Hydroalternatory

e najdeme ve vodnich elektrarnach ve spojeni s vodnimi
turbinami

e U hydroalternatoru se pouziva rotor s vyniklymi poly

e VétSinou jsou pomalubézné a byvaji postaveny se svislymi
hrideli

e jejich otacky se pohybuji od 100 do 1500 ot./min


http://ok1zed.sweb.cz/s/el_vodniel.htm
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I, 2 krouzky budiciho vinuti, 3 poly s pélovymi nastavci, 4 budici vinuti, 5 Zelezo statoru,
6 statorové plechy, 7 vinuti statoru
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1) stator, 2) rotor, 3) magneticky obvod statoru, 4) statorové
vinuti, 5) rotorové vinuti, 6) poly, 7) sbéraci krouzky, 8) hridel.

e ve statoru alternatoru, ktery se podoba dutému valci, je
magneticky obvod slozeny z plechu, izolovanych lakem nebo
papirem

e [sou v nich vytvoreny chladici kanaly, kudy vzduch nebo
voda odvadi ztratové teplo

¢ na vnitrnim obvodu plechu jsou drazky s médénymi vodici,
které vytvareji trojfazové vinuti

e zacatky vinuti jsou pripojeny na svorky alternatoru, odkud se
stridavy elektricky proud odebira a vede do rozvodny a dale
ke spotrebiteliim
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e konce vinuti jsou spojeny do uzlu
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CTYRPOLOVY ROTOR SYNCHRONNI STROJ

S CTYRPOLOVYM ROTOREM

e konstrukce jeho statoru se liSi od turboalternatoru velkym
primérem a malou délkou, protoze hydroalternator vétSinou
je pomalubézny stroj

e na hrideli rotoru je magnetové kolo s prisluSnym poctem
pola (4 az 80)

e na jadre kazdého polu je umistéena civka budiciho vinuti, do
niz se privadi stejnosmerny proud

e budici civky jsou spojeny tak, aby stridave vznikaly severni a
jizni poly

e budici vinuti jsou pripojena ke sbéracim krouzkum, které
jsou upevnény na hrideli rotoru

e na krouzky dosedaji kartace, jimiz se do budiciho vinuti
privadi stejnosmérny budici proud z budice, jenz zde vytvari
stejnosmérné magnetické pole

e velké hydroalternatory mivaji na rotoru jesté tlumic, ktery pri
narazovych zatizenich zamezuje tzv. kyvani rotoru

e pOly tlumice jsou vzdy z plecht a jeho vinuti se vyrabi z
médénych nebo bronzovych tyci



2.2.3. Alternatory pohanéné spalovacimi motory

e jsou pomalubézné stroje s velkym primérem a malou délkou
rotoru. Rotor pracuje vétsinou i jako setrvacnik, pro zlepseni
chodu pistovych motoru.

2.2.4. Stredofrekvencni generatory

e patii mezi zvlastni druh alternatoru

e pouzivaji se pro f =250-20 000 Hz pro napajeni indukénich
peci

e budici civka je ulozena ve statoru

e rotor nema zadné vinuti a na jeho obvodu jsou zuby

e pri otaceni rotoru vznika napéti s frekvenci umernou poctu
zubu a otackam

e otaceni rotoru zptlisobuje kolisani indukéniho toku @

e nakreslené poloze odpovida maximalni tok (Rm.4 j€
nejmensi)

e ocitne-li se proti zubu statoru drazka rotoru, je tok minimalni



e ve vinuti se proto indukuje elektromagneticka sila

e pribéh U; je znacné nesinusovy

e stejny princip je vyuzit u tzv. drapkovych generatorti — pro
napajeni spotrebictl v méstské dopraveé (alternator v
automobilu)

2.2.5. Jednofazovy alternator

e pouziva se napfr. pro napajeni trakce f=16 %z Hz nebo pro
napajeni malych spotrebicu, kde je odbér z 3 fazové sité
nemozny

e prikladem je alternator v automobilu
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v stator (2) se ¢tyrmi vyniklymi poly obsahuje dvé civky (1) a
dva magnety (4)

v’ civky i magnety jsou umistény mezi dvéma vyniklymi poly

v  rotor je tvoren dvéma vyniklymi poly, které jsou typicky
SirSi nez mezery mezi nimi

v to samé plati i pro poly statoru (2)

v’ Sipky u magnetl znazornuji jejich magnetickou orientaci



v feromagneticky material statoru i rotoru je tvoiren
vzajemne izolovanymi dynamoplechy, aby se snizily
ztraty virivymi proudy

2.3. Budic¢ alternatoru

e pro funkci synchronniho alternatoru je nezbytny budi¢, ktery
napaji budici vinuti stejnosmérnym proudem, jenz vyvola
magnetické pole rotoru

e jako budi¢ se pouziva:

» dynamo (generator stejnosmeérného proudu) umistené
na hrideli synchronniho stroje protoze je tim zajisten
spolehlivy pohon a provoz buzeni

» usmernovac, ktery napaji budici vinuti ze stridavé sité

e budici napéti je 90V ,,SS*

2.4. Odbuzovac

e pouziva se k bezpe€nému odstaveni generatoru
e je to nazbytné vybaveni synchronniho stroje slouzi k
vypinani budiciho ,,I* pfi poruse stroje :
» zkrat ve statorovém vinuti
» zemni spojeni
» poruchaizolace

e v pripadé téchto poruch musime snizit indukované ,,U“ co
nejrychleji na nulu, abychom omezily u€inky zkratovych ,,I*

e {0 je v praxi mozné jen omezeni budiciho ,,I coz nam
umoznuje odbuzovaé

e vztah pro elektromagnetickou indukci

Ui=B.l.U



nam frika, ze délku vinuti nemizeme zmeénit a rychlost
otaceni ,,v* také nelze ihned zménit vzhledem k setrvacnosti
motoru .

e mUzeme zménit jen magnetickou indukénost ,,B“, tak ze
prerusime budici ,,I“ ktery protéka budicim vinutim

e energie magnetického pole budiciho vinuti by pri okamzitém
budiciho ,,I“ zpusobila ve vypinacim kontaktu velké prepéti,
které by mohlo znicit izola¢ni vinuti

e proto jsou budici obvody synchronnich stroju vybaveny
odbuzovacem

2.5. Chlazeni

e chlazeni probiha podle velikosti stroje malé vykony
generatoru do 50 MW chlazeni vzduchem, velké vykony nad
50 MW vodikové chlazeni, zde je nutné postavit zvlastni
vodikové hospodarstvi protoze hrozi nebezpeci vybuchu

¢ vodik, proudi mezi vinutim prochazi vilastnim télesem stroje
do chladic¢e tam se ochladi a proudi zpét do stroje.



2.6. Requlace napéti generatort

2.6.1. Requlace u stroju s budi¢em

e budic€ je derivacni dynamo, pracujici na spoleéné hrideli
S generatorem

e budiéem byly osazovany vSechny starsi stroje mensich
vykonu (cca 100MW) V soucasné dobé se prechazi na jiné
zpusoby buzeni (alternatory + usmérnovace). Regulace se
provadi:
a) ruénim requlatorem

e regulace se provadi v obvodu hladkého vinuti budice

b) samocinnymi requlatory
e snima se napéti alternatoru, porovnava s pozadovanou
hodnotou a pri poklesu napéti se stroj automaticky
pribudi
e malé vodni elektrarny — diesel agregaty

e principielni usporadani aut. regulace U u malych stroju
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2.6.2. Requlace u stroju bez budice

e v praxi bylo vytvoreno hodné systému, zavislych i
nezavislych na otaceni buzeného generatoru

e pouzivaji se napr. tyto zpusoby:

a) stroj se budi z usmérnovace napajeného primo ze stroje

b) stroj se budi pomocnym 3faz. alternatorem spojenym s
usmeérnovacéem, vse na spolecné hrideli
e odpada komutator klasického budi¢e a dokonce i krouzky

alternatoru
c) stroj se budi z rizenych usmérnovacu

R

Twl stator

rotor
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jako budici jednotka je pouzito pomocného generatoru
PG, ktery ma trifazovy rotor

e buzeni je na statoru

napéti G se ridi regulatorem R, ktery méni buzeni PG
napéti PG se usmeérnuje 6ti usmeérnovaci a privadi se bez
krouzkt na rotor G (vSe na spolecné hrideli)



3. Samostatné pracujici alternator

e Vyuziva se napr. v elektrocentralach

a) spousténi:

1. roztoc€it na jmenovité otacky
2. nabudit na jmenovité napéti
3. pripojit k siti

b) béh:
e vykon generatoru i ucinik jsou dany okamzitymi pomeéry
v siti
e podle okamzitého odebiraného vykonu se reguluje privod
energie, napfr. pomoci tachogeneratoru
e napéti na svorkach se reguluje zménou buzeni.

c) zastaveni:

1. odpojit od sité
2. odbudit
3. zabrzdit

4. Paralelni chod alternatort

e v energetickych siti spolupracuje vetsi pocet alternatoru
které dodavaji potrebnou energii

o je-li ,,U“ v siti nizké je také nizky vykon pripojenich
alternatoru v siti => musime do sité pripojit dalsi alternator

e pro pripojeni (prifazovani) alternatoru k siti se musi spinit
podminky:

1. stejny sled fazi generatoru a sité
e nastavuje se pred prvnim pripojenim k siti priformovani
pripojny sbérnic




e kontrola malym indukénim motorkem (musi se otacet ve
stejném smeéru jak pri pripojenim na sit, stejné tak pri
pripojeni alternatoru) nebo ukazatelem sledu fazi

2. stejné jmenovité napéti a tvar krivky - umozni blokové
transformatory

e obé ,,U"” musi byt ve fazi — jejich sinusové amplitudy musi
prochazet nulou ve stejném okamziku

3. stejny kmitoCet - regulace otacek pohanéného stroje

e kmito€et, uroven obou ,,U* a fazovy posun se musi
kontrolovat a regulovat pri kazdém pripojeni - fazovani k siti

e fazovani se provadi modernimi fazovacimi pristroji zcela v
automatickém procesu bez zasahu lidské ruky

4. minimalni fazovy posuv mezi stejnojmennymi fazemi siti a
generatoru v okamziku sepnuti

e postup, pri kterém se podminky kontroluji, nazyvame
fazovani



5. Fazovani generatoru

e rozumi se pripojeni ke spole€¢né siti v okamziku, kdy jsou
splnény podminky 1-3 a splyvaji prubéhy napéti generatoru a
sité = > napeéti jsou stejna co do velikosti i faze

e v opacném pripadé dojde k mechanickému a proudovému
narazu

o v elektrarnach se fazovani déje automaticky, nebo pomoci
synchronoskopt, v malych provozech se pouzivaji zapojeni
zarovek ,,na tmu“ nebo ,,na tocivé svétlo“

natmu: na sveétlo:
L3 *
L2 »
L1

a) fazovani na tmu:

e vSechny tri zarovky se zaroven rozsvécuji a zhasinaji s
kmito¢tem rovhym dvojnasobku kmiti amplitud rozdilu
napeéti



e v okamziku, kdy jsou vSechny zarovky pohaslé, jsou splnény
podminky fazovani a generator je mozno pripojit k siti

b) fazovani na svétlo:

e zarovky a, a’ jsou zapojené ,,na tmu“ a zarovky b, b", c, c’,
jsou zapojené ,,na svétlo*

e v okamziku synchronismu zarovky a, a” zhasnou a ostatni
slabé sviti, jako by svétlo po nich po okruhu obihalo

e tento obéh v jednom nebo druhém sméru udava, zda
fazovany stroj bézi pomaleji nebo rychleji nez je kmitoc€et
sité, na kterou se ma pripojit

c) meéreni pro splnéni podminek pro fazovani:

e spolehlivé splnéni podminek pro fazovani se zjisti
nasledujicim meérenim

e pri fazovani jsou stator synchronniho stroje i sit’
pripojeny na pristroje a pripravek pro fazovani podle
obrazku

fr——— — — —— — —— —y
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e jinym pristrojem, sledovaéem fazi, coz je v podstaté maly
asynchronni motorek, ur¢ime nejdrive sled fazi



e rotor tohoto pristroje se otaci ve smyslu tocivého pole v
zavislosti na sledu fazi, které jsou vyznaceny na pristroji

e pri chodu generatoru pripojime tri svorky sledovace ke
svorkam sité a poté k stejnojmennym svorkam
generatoru

e pokud smysl otaceni nesouhlasi, musime na synchronnim
generatoru zameénit dve libovolné faze, nebo v nasem
pripadé zaménime smysl otaceni dynamometru

e zbyvajici podminky kontrolujeme na pristrojich podle
predchazejiciho obrazku

e kmitocet napéti generatoru je dan jeho otackami podie
vztahu

G s o e

e kmitocet generatoru nastavime zménou jeho otacek, {j.
Fizenim na kotvé dynamometru tak, abychom dosahli
synchronnich otacek

e napéti generatoru, které ridime zmeénou budiciho proudu
generatoru, mérené voltmetrem V; nastavime shodné
S napeétim sité Vs

o predpokladame u obou soustav sinusovy tvar krivky napéti

e pri stejnych napétich sité a generatoru ukazuji zarovky
rozdilové napéti zpusobené fazovym posunem mezi
stejnojmennymi fazemi

e toto napéti je umérné vzdalenosti koncovych bodu
stejnojmennych fazorti

e vZzhledem k tomu, ze ani kmitocet obou soustav nebude
naprosto shodny, budou zarovky blikat v rytmu rozdilového
kmito€tu a nasim ukolem je dynamometrem nastavit
dostatecny maly rozdil kmitoti a hlavné vhodny okamazik,
kdy napeti sité a napéti generatoru maji stejnou fazi



e tim dosahneme zhasnuti zarovek (fazovani "natmu") a
synchronni stroj prifazujeme stisknutim tlacitka na
fazovacim pripravku

e nezhasinaji-li a nerozsvécuji-li se vsechny tfi zarovky
souhlasné, znamena to, ze sled fazi sité a alternatoru pri
daném smyslu ota€eni neni shodny

e 0d tohoto okamziku neménime na kotvé dynamometru
rychle napéti, protoze otacky soustroji jsou udrzovany
siti a skokové zmeény zatizeni by mohly zplsobit
poruseni stability chodu a vypadnuti stroje ze synchronizmu

e po prifazovani se seznamime s moznosti fizeni jalového a
¢inného vykonu synchronniho generatoru pracujiciho
paralelné se siti

e mirné zvysime budici proud synchronniho generatoru,
aby odpovidajici proud statoru neprekroc€il jmenovity
proud

e wattmetr pri této zméné ukazuje priblizné stalou
vychylku a je tedy zrejmé, ze se zménou statorového
proudu se musi zmeénit i u€inik (P =3 U . |. cose = konst.)

e budicim proudem synchronniho stroje tedy ridime jalovy
vykon

e zvyseni elektrického vykonu dodavaného synchronnim
strojem do sit dosahneme zvysenim mechanického
prikonu tj. mirnym zvysenim napéti na kotvé
dynamometru

e po tomto ridicim zasahu se otacky nezvysi, ale zvysi se tok
energie ze synchronniho stroje do sité (plati zakon o
zachovani energie)



e tato uvaha ukazuje zakladni princip premény energie v
elektrarnach, kde pro zvyseni elektrického vykonu
dodavaného do sité je treba zvysSit mechanicky prikon
zvySenim pritoku pary nebo vody turbinou, ktera je
mechanicky spojena se synchronnim generatorem

e protoze do spole¢né sité dodava elektrickou energii mnoho
alternatori soucasné, musi se pripojit k siti tak, aby
nedochazelo k potizim

e musi se pripojit paralelné, coz znamena, ze alternator musi
mit se siti stejné napéti, stejnou frekvenci, obé napéti museji
byt "ve fazi" , v kazdém okamziku museji byt napéti stejné
faze sité a alternatoru shodna a stejny sled fazi (maly
asynchronni trojfazovy motor se po pripojeni na sit’i k
alternatoru musi otacet ve stejném smeru)

o v elektrickeé siti musi byt stale konstantni napéti

e shodnost napéti site a alternatoru se zajisti zmeénou budiciho
proudu alternatoru

e rovnosti frekvenci se dosahne regulaci otacek

e po splnéni vSsech podminek lze alternator pripojit (prifazovat)
k siti

e pouzivaji se dva zpusoby: presné fazovani (presna
synchronizace) anebo asynchronni fazovani
(samosynchronizace)

e pfi presném fazovani musi davat alternator stejné velkeé
napéti, jako je napéti v siti, nesmi byt mezi obéma fazovy
posun a kmitocet a sled fazi napéti alternatoru musi
odpovidat napéti sitée

e pfi samosynchronizaci se nenabuzeny alternator rozto€i na
otacky blizké synchronnim, zapne se na sit’ a pribudi se

e altemator se tim sam vtahne do synchronismu



e prifazovani se provadi vétsSinou automatickymi zarizenimi,
ktera ve vhodné chvili alternator k siti pripoji

6. Chod generatort

e prifazovany generator pracuje jako motor — energie ze sité
je vétsi nez z pohonného stroje

e zatizeni provedeme tak, ze zvétSime privod energie do
pohanéciho stroje

e svorkové napéti je udrzovano paralelni tvrdou siti

e zménou buzeni se reguluje jalovy vykon podle pozadavku
dispecinku, zméenou v privodu pary se reguluje ¢inny
dodavany vykon

e U samostatného generatoru nelze regulovat @ zménou
buzeni — ménilo by se U!

e pri pretizeni generatoru na P, , klesaji n, f, U a stroj vypadne
ze synchronismu a zastavi se



